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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zagadnienia zwigzane

z zabezpieczeniem drzew na okres wykonywania robdt budowlanych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST7.00.00.

~Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z zabezpieczeniem drzew na okres wykonywania robot budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z Polskimi Normami, warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru robdét budowlanych oraz definicjami

podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac oraz ich zgodnosc
z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania

dotyczace robdt podano w ST.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Przy sktadowaniu, magazynowaniu i przechowywaniu materiatdw nalezy stosowac sie
do wytycznych projektu i zalecen producenta materiatdw. Wszystkie materiaty powinny

odpowiada¢ obowigzujgcym normom budowlanym.
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2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi wedlug zasad niniejszych ST przy zabezpieczaniu
pojedynczych drzew moga byc¢ uzyte nastepujace materiaty:

e deski iglaste obrzynane 19 + 25 mm klasy III,

« maty stomiane lub wiklinowe 1,70 x 1,50 m,

+ gwozdzie budowlane okragte gote,

« drut lub tasma stalowa,

 woda.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.00. ,,Wymagania ogoélne”.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot oraz na wtasciwosci gruntu podtoza.

Sprzet wykorzystywany do wykonania robdét powinien by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska

i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogodlne”.
Materiaty transportowac zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami obowigzujacymi w transporcie
drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonego sprzetu
i materiatdw.

Srodki transportu nie powinny powodowac:

« naruszenia struktury materiatéw,

« zniszczenia materiatéw,

- zmian okreslonych wymaganiami technologicznymi.

Rodzaj oraz liczba s$rodkdw transportu, powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt
zgodnie z zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej,

wskazaniami Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym w kontrakcie.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST.00.00. ,Wymagania
ogoine”.

5.2. Wymagania dotyczace zagadnien srodowiskowych

Wymagania dotyczace zagadnien s$rodowiskowych przy wykonaniu robdt podano
w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

5.3. Zabezpieczenie pojedynczych drzew

Roboty zwigzane =z zabezpieczeniem drzew obejmujg wykonanie nastepujacych

czynnosci:

« w przypadku koniecznosci wykonania wykopdw wykonywanych w strefie korzeniowej
drzew powinny one by¢ wykonywane wytacznie recznie. Za deskowaniem czasowego
wykopu powinno sie wykona¢ ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci
0,3 + 0,5 m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem. Z oston
takich mozna zrezygnowac¢ pod warunkiem wykonania robét budowlanych poza
okresem wegetacji roslin.

+ obudowa pni drzew metodg deskowania wokdt pnia lub w tzw. skrzynie do wysokosci
1,5 + 2,0m zaleznie od wysokosci drzewa, dolna czes$¢ desek opiera sie w podtozu
(lekko wkopana), jezeli jest to niemozliwe (np. przez nabiegi korzeniowe) deski
nalezy obsypac¢ ziemig lub zastosowa¢ dodatkowg opaske z drutu,oszalowanie
powinno by¢ przymocowane do pnia opaskami z drutu lub specjalna tasmg stalowa,
opaski takie nalezy stosowa¢ w odlegtosci co 40 + 60 cm, w miejscu gdzie
ptaszczyzna desek nie przylega do pnia ,powstalg przestrzen miedzy pniem,
a deskami nalezy wypetni¢ np. zuzytymi oponami

- W miejscach szczegdlnie narazonych na uszkodzenie pni, dodatkowo przed
utozeniem desek mozna zastosowaé¢ mate stomiang lub wiklinowg ktérg owija sie
pien, a nastepnie mocuje drutem lub syntetycznym sznurkiem

« obudowa siatkami matami stomianymi lub wiklinowymi o wymiarach 1,70 x 1,50 m
specjalnie przeznaczone do ostony drzew i stosowanymi jako podkiad pod elementy
z tworzyw sztucznych,

« podlanie woda w ilosci ok. 20 dm? na 1 szt. drzewa,

« przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzeni matami stomianymi.

Wykonawca jest zobowigzany kontrolowa¢ zabezpieczenia drzew przez caty okres

trwania Robot i w miare potrzeby uzupetniac je.
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5.4. Zasady prowadzenia robot w zasiegu koron i 2 m od obrysu
korony drzewa

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiegu strefy korzeniowej

wszystkich drzew, tj. w zasiegu ich koron i w odlegtosci 2 m od obrysu korony:

» nie byty sytuowane place skftadowe i drogi dojazdowe,

« nie powinny by¢ sktadowane materiaty budowlane,

« nie powinien poruszac sie sprzet mechaniczny,

e nie zaszly zmiany poziomu gruntu,

« prace ziemne w obrebie korzeni nie powinny by¢ planowane w okresie wegetacji
roslin, a szczegdlnie w peini lata; prace te powinno wykonywac¢ sie w okresie
spoczynku zimowego roslin, tj. od listopada do marca,

« czasowe wykopy na instalacje prowadzone byty recznie i w mozliwie krotkim okresie
czasu. Konieczno$¢ wykonania robot w strefie korzeniowej powinna byc¢
kazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru, w ktérym

okreslone zostang zasady ochrony systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajgcego sie zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podjgé¢ czynnosci

minimalizujgce negatywny wptyw wyzej wymienionych czynnikdéw.

5.5. Demontaz zabezpieczenia

Demontaz zabezpieczen drzew nastepuje po zakonczeniu catosci robét budowlanych
i obejmuje:

e rozebranie obudowy,

e usuniecie mati in.,

e delikatne spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do Robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot
do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
+ odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,
+ niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie Robdt roslinnosci, np. zadarnienia,
zatrawienia,

« roboty porzadkujgce otoczenie terenu Robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Kontrola jakosci w czasie prowadzenia robot

Kontrola jakosci zabezpieczenia drzew polega na sprawdzeniu, czy obudowa spetnia
warunki zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi, stopnia zaopatrzenia drzew
w wode i powietrze, czy zachowane sg warunki omowione w punkcie 5.2., 5.3. i 5.4. oraz czy

podczas montazu zabezpieczenia nie doszto do uszkodzenia roslin.

6.3. Kontrola jakosci przy odbiorze robot

Kontrola jakosci robdt przy odbiorze robdt zwigzanych z zabezpieczeniem drzew przed

podwyzszeniem poziomu gruntu obejmuje sprawdzenie czy:

« w wyniku prowadzonych robdt korzenie, pnie i konary chronionych drzew nie ulegty
uszkodzeniom mechanicznym lub termicznym, czy korzenie nie ulegty zatruciu lub
zaduszeniu w stopniu wiekszym niz tego wymagato wykonanie urzadzen
zabezpieczajqcych drzewo,

« uprzatnieto teren wokot drzewa/drzew po zakonczeniu prac,

+ jakos$¢ posadzonego materiatu jest odpowiednia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. , Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Stosowanymi jednostkami obmiarowymi przy robotach karczunkowych sa:
« 1 ha (hektar) zabezpieczanego zadrzewionego obszaru,

e 1 szt. (sztuka) zabezpieczanego drzewa,

Ilos¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian

zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Wyniki odbioréw
powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
Wykonane prace i zastosowane materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym

w normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

7/8



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH DLA <
BUDOWY I PRZEBUDOWY F:RZEPUSTéW NA PRZEPUSTY O WIEKSZYM SWIETLE SRODOWISKO
WRAZ Z UMOCNIENIEM BRZEGOW I DNA ROWOW W LESNICTWACH JULIANKA, STAWKI,
PORAJ I SIEDLEC W NADLESNICTWIE ZLOTY POTOK

BARTLOMIEJ SZENDOL

ST.01.02. ZABEZPIECZENIA DRZEW NA OKRES WYKONYWANIA ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6,

daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady podstawy ptatnosci

Ogodlne zasady odbioru roboét podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z wymaganiami niniejszej ST i ich
pozytywny odbidr jakosciowy i ilosciowy, potwierdzony protokotem odbioru, sporzadzonego
i podpisanego przez kierownika budowy (z ramienia wykonawcy) i zarzadzajacego realizacjq
przedmiotu umowy (z ramienia inwestora/zamawiajgcego). Rozliczenie nastepuje na podstawie
wyliczenia wartosci wykonanych robdét w oparciu o cene jednostkowg okreslong w ofercie,

a zdefiniowang ponizej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje catos¢ robot wg dokumentacji projektowej i zgodnie z ST,
tacznie z odpadami i ubytkami materiatowymi, w tym:

e roboty przygotowawcze,

« oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie,

« zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatdw,

+ wykonanie obudow,

« roztozenie mat,

+ demontaz obudow,

« demontaz mat,

+ podlewanie,

e spulchnienie ziemi w strefie przykorzeniowej,

« uporzadkowanie miejsca pracy,

+ wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréow i sprawdzen.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujg wszystkie przepisy, ustawy i rozporzadzenia oraz inne dokumenty
wymienione w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
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